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Kozlekedéstudomanyi és Infotechnoldgiai Tanszék Kod: AMB1602
FOGLALKOZASI TERV
Tanitéasi hetek szama: 14 A tantargy kredit értéke: 3
Eléadas: heti 1 ora, félévi 14 6ra Gyakorlat: heti 2 6ra, félévi 28 ora
Eléad6: Dr. Ferenczi Istvan
Ferenczi I1dik6 Gyakorlatvezet6: Ferenczi Ildiko

Dr. Ferenczi Istvan

Szamonkérés formaja: kollokvium

Zarthelyi dolgozatok szama: 1 A megiratas idépontja: 19-20. hét
(2017.05.05 levelez6sok, 2017.05.15 nappali)

Alkalmazastechnikai feladatok szama: 1 Beadasi hatarido: 20. hét (2017.05.18. 14 o6ra)

Mérési gyakorlatok szama: 2 9-11. hét

Mérési jegyzokonyv (frekvenciavaltd): 1 13. hét

A szorgalmi iddoszak kovetelményei:
Félévelismerés feltétele min. 51 pont elérése az aldbbiak szerint:
— laboratériumi mérés elvégzése, jegyz 6konyv hataridore torténd beadasa (max. 15 pont),
— egy zarthelyi megirasa (max. 25 pont),
— egy alkalmazastechnikai feladat beadasa (max. 20 pont),
— kollokvium (max. 40 pont).

A vizsgara bocsatas feltétele:
minimum 33 pont megszerzése (ebbdl a zarthelyin legalabb 10 pont).

Nyiregyhaza, 2017. januar 30.

Dr. Ferenczi Istvan Dr. Sikolya Lészl6
tantargyfelelds tanszékvezetd



Hét Eléadas Ora- | Da- Gyakorlat Ora- | b ttum
szam | tum szam
Szabalyozastechnika. A szaba- 02.06 02.06-
6-7. lyogam’ Kor eleme, Hatas’lanc, 2 - PLC alkalmazasi gyakorlatok 4 02.18
hatasvazlat. A szabalyozasok 02.10
osztalyozasa. )
) ) ) DC motoros 02.20-
A szab alyoz’orta’lg fggalma. ér’a i 02.20 | fordulatszamszabalyozas. 2 02.25
g.9 | nvos integralo és differencialo 2 ) (EB-109)

" | tagok. Egytarolos, kéttarolos és . o oy .~ 3
holtidés tagok. PID szabalyozok. 02.24 gzzrgy?;ges(érg?%zlf szaba 2 8;31
Szabalyozasok vizsgalata. Al- 03.06 | Differenciald tag. PID sza- ) 03.06-

10- | landésult allapot. Atmeneti 4lla- 2 i balyozé. (EB-122) 03.10
11. | pot és stabilitas. Stabilitasi krité- 03.10 03.13-
riumok. ' 03.14:
Digitalis szabalyozok. Intelli- Fordulatszamszabalyozas 03.16:
gens tavadok. AD/DA atalaki- 1 frekvenci_avé’lt(’),val. o 03.20-
19 |tk 03.20 | Frekvenciavaltoval taplalt 4 | 03.30
13 Technoldgiai folyamatok szami- - aszinkronmotoros rendszer

" | togépes iranyitasa. Elosztott ira- 1 03.24 | jellemzd8inek vizsgalata.
nyitasi rendszerek és halozatok
(DCS).

. . _— 04.03-
Ipari rObOt,tth,mka alapjai. R(?, 04.03 | A Scorbot Er-4U robot 04.07
botok felépitése, robotok mi- . :
14. . 1ein . o, 2 - programozasa. A Robocell 2
kodtetd elemei, robothaj-tasok Lo .
. i 04.07 | szimulacio alkalmazasa.
€s robotiranyito rend-szerek.
15. Tavaszi sziinet (2016.04.10-15.)
Folyamatok megjelenitése, adat-
gylijtés, naplozas. SCADA rend- A Scorbot Er-4U robot 04.18-
16. | szerek. A LabView mint korszrii 2 04.21 | programozasa. A Robocell 2 0 4 20
merésadatgyijté ¢s fo- szimulacié alkalmazasa. '
lyamatmegjelenit6 rendszer
) 04.24-
LabView alapgyakorla- 5 | 04.27.
17. 0 tok, alkalmazasok. Fo-
lyamatvizualizalas
Korszerti ipari Ethernetes rend- LabView alapgyakorla- 05.02-
szerek. Profinet. EtherCAT, 1 tok, alkalmazasok. Fo- 2 05.06
18- Ethernet IP. lyamatvizualizalas.
19 05.05. | Alkalmazastechnikai fe- 05.08-
Zarthelyi dolgozat (lev) 1 Isi?fét:ek ?g E‘éorll_%\l/egg: | 051
bot)
5 ; 05.15-
20 Zirthelyi dolgozat (nap) ! 05.15 Alkalmazastechnikai fela- 2 05.18.
" | Tananyag sszefoglalas 1 ' datok tesztelése, leadasa.







