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Dr. Ferenczi Istvan

Szamonkérés formaja: kollokvium

Zarthelyi dolgozatok szama: 1 A megiratas idépontja: 19-20. hét
(2018.05.18 levelez6sok, 2017.05.14 nappali)

Alkalmazastechnikai feladatok szama: 1 Beadasi hataridé: 20. hét (2017.05.18. 14 6ra)

Meérési gyakorlatok szama: 2 9-11. hét

Mérési jegyzokonyv (frekvenciavalto): 1 11 - 12. hét

A szorgalmi idészak kovetelményei:
Félév elismerés feltétele min. 51 pont elérése az alabbiak szerint:
— laborat6riumi mérés elvégzése, jegyzOkonyv hatariddre torténd beaddsa (max. 15 pont),
— egy zarthelyi megirisa (max. 25 pont),
— egy alkalmazastechnikai feladat beadasa (max. 20 pont),
— kollokvium (max. 40 pont).

A zarthelyi dolgozat egy alkalommal pétolhaté vagy javithatd. Javitds esetén az el6z6 eredmény tor-
I6dik. A vizsgidra bocsatas feltétele: minimum 33 pont megszerzése.

Nyiregyhéaza, 2018. januar 29.
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