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A zéarthelyi dolgozatok szama: 2 db

A megiratas idopontjai:42. és 48. hét

Kotelez6 és ajanlott szakirodalom:

Oxford: Radio Nanigation

Nordian: Radio Navigation

LRI: Radi¢ és Elektronikus Léginavigacid

LRI: Automatizalt Nagytavolsagu Léginavigacid

LRI: Kozelkorzeti Navigéacio €s Repiilési Eljarasok
Alkalmazastechnikai feladatok szama: 1db
Legutolsé beadasi hatarideje:47. hét

Gyakorlati jegy lezarasa: december ho 09. nap

A félévelismerés feltételei (cimszavakban):

Foglalkozasokon a jelenlét, fegyelmezett viselkedés és aktiv munkavégzés a Tanulményi és Vizsga-
szabalyzat szerint.

Alkalmazastechnikai feladat: 30p
Zarthelyi dolgozat 1. szerezheto 35p
Zarthelyi dolgozat 2. szerezhetd 35p
A maximalisan elérhetd pontszam 100 p
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et Eléadas ora- | idé- Tantargyi gyakorlat ora- | idé-
thraykor szam | pont targykor szam | pont

36. |Radionavigacio kialakulasa, fejlédése. 3 Oxford video prezentacio és 3
Radiohullamok terjedése, terjedési sa- ATPL teszt
jatossagok.

37. | Az ADF-NDB rendszer felépitése, mii- 3 Oxford video prezentécid és 3
kodése. Iranyitott és nemiranyitott an- ATPL teszt
tenna-karakterisztikak. Foldi és fedélze-
ti berendezések miik6dési elve. Pontos-
sag, hibak.

38. | A VOR rendszer miikddése. Foldi és 3 Oxford vide6 prezentacio és 3
fedélzeti berendezések mitkodési elve. ATPL teszt
Hullamterjedési sajatossagok.

39. | A VOR rendszer mitkddése. Foldi és 3 Oxford vide6 prezentacid és 3
fedélzeti berendezések mukodési elve. ATPL teszt
Hullamterjedési sajatossagok
DME miikodési elve. A VOR-DME
rendszer pontossaga, hibai.

40. | Az ILS leszallité rendszer feladata, mii- | 3 Oxford video prezentacio és 3
kodési elve. Siklopalya, iranysavadok, ATPL teszt
markerek, fénytechnikai berendezések.
Pontossag, osztalybasorolas, hibak.

41. | Az ILS leszallitd rendszer feladata, mii- 3 Oxford video prezentacio és 3
kodési elve. Siklopalya, iranysavadok, ATPL teszt
markerek, fénytechnikai berendezések.
Pontossag, osztalybasorolas, hibak.
Az MLS leszallité rendszer mikodési
elve, pontossaga, hibai.

42. |1 Zarthelyi 3 Oxford video prezentacio és 3

ATPL teszt

43. | RADAR elv, fedettség, pontossag, fel- 3 Oxford video prezentacio €s 3
bontas. Elsédleges ATC radarok Ma- ATPL teszt
sodlagos radarok muikodési elve, di-
gitalis adatatvitel, Fedélzeti radarok
miikddése, iizemmodjai.

44, |.GPS rendszer miikddése, haszndalata, 3 Oxford video prezentacio €s 3
hasznalhat6saga, pontossaga, hibai ATPL teszt

45. | GPS rendszer milkodése, hasznalata, 3 Oxford video prezentacio €s 3
hasznalhat6saga, pontossaga, hibai ATPL teszt

46. | GPS rendszer milkodése, hasznalata, 3 Oxford video prezentacio €s 3
hasznalhatosaga, pontossaga, hibai, ATPL teszt
tovabbi GNSS rendszerek

47. | Teriileti navigaci6 fogalma, eszkdzei. 3 Oxford vide6 prezentacid és 3
Rho-theta koordinatarendszer. ATPL teszt

48. |11. Zarthelyi 3 Oxford video prezentacio és 3

ATPL teszt
49. | Az FMS-FMCS fedélzeti rendszer. INS 3 Pot és javito Zarthelyi 3

berendezés mitkddése, tulajdonsagai.




