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Hét 

Előadás 
óra- 

szám 

idő- 

pont 

Tantárgyi gyakorlat 
óra- 

szám 

idő- 

pont 
tárgykör tárgykör 

37. Rádiónavigáció kialakulása, fejlődése. 

Rádióhullámok terjedése, terjedési sa-

játosságok. 

3  Oxford videó prezentáció és 

ATPL teszt 

3  

38. Az ADF-NDB rendszer felépítése, mű-

ködése. Irányított és nemirányított an-

tenna-karakterisztikák. Földi és fedélze-

ti berendezések működési elve. Pontos-

ság, hibák. 

3  Oxford videó prezentáció és 

ATPL teszt 

3  

39. A VOR rendszer működése. Földi és 

fedélzeti berendezések működési elve. 

Hullámterjedési sajátosságok. 

3  Oxford videó prezentáció és 

ATPL teszt 

3  

40. A VOR rendszer működése. Földi és 

fedélzeti berendezések működési elve. 

Hullámterjedési sajátosságok 

DME működési elve. A VOR-DME 

rendszer pontossága, hibái.  

3  Oxford videó prezentáció és 

ATPL teszt 

3  

41. Az ILS leszállító rendszer feladata, mű-

ködési elve. Siklópálya, iránysávadók, 

markerek, fénytechnikai berendezések. 

Pontosság, osztálybasorolás, hibák. 

3  Oxford videó prezentáció és 

ATPL teszt 

3  

42. Az ILS leszállító rendszer feladata, mű-

ködési elve. Siklópálya, iránysávadók, 

markerek, fénytechnikai berendezések. 

Pontosság, osztályba sorolás, hibák. 

Az MLS leszállító rendszer működési 

elve, pontossága, hibái. 

3  I.Zárthelyi 3  

43. Október 23. 3  Október 23. -  

44. RADAR elv, fedettség, pontosság, fel-

bontás. Elsődleges ATC radarok Má-

sodlagos radarok működési elve, di-

gitális adatátvitel, Fedélzeti radarok 

működése, üzemmódjai. 

3  Oxford videó prezentáció és 

ATPL teszt 

3  

45. GPS rendszer működése, használata, 

használhatósága, pontossága, hibái 

3  Oxford videó prezentáció és 

ATPL teszt 

3  

46. GPS rendszer működése, használata, 

használhatósága, pontossága, hibái 

3  Oxford videó prezentáció és 

ATPL teszt 

3  

47. GPS rendszer működése, használata, 

használhatósága, pontossága, hibái, 

további GNSS rendszerek 

3  Oxford videó prezentáció és 

ATPL teszt 

3  

48. Területi navigáció fogalma, eszközei. 

Rho-theta koordinátarendszer.  

 

3  Oxford videó prezentáció és 

ATPL teszt 

3  

49. II. Zárthelyi 3  Oxford videó prezentáció és 

ATPL teszt 

3  

50. Az FMS-FMCS fedélzeti rendszer. INS 

berendezés működése, tulajdonságai. 

3  Pót és javító Zárthelyi 3  

 


