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A szorgalmi iddszak kovetelményei:
Félev elismerés feltétele min. 51 pont elérése az alabbiak szerint:
— laboratoriumi mérés elvégzése, jegyzOkonyv hataridére torténd beadasa (max. 15 pont),
— egy zarthelyi (irasbeli) megirasa (max. 25 pont),
— egy alkalmazastechnikai feladat beadasa (max. 20 pont),
— kollokvium (max. 40 pont).

A zarthelyi dolgozat egy alkalommal pétolhato vagy javithato. Javitas esetén az el6z6 eredmény tor-
lodik. A vizsgara bocsatas feltétele: minimum 33 pont megszerzése.
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