FOGLALKOZASI TERV

NYIREGYHAZI EGYETEM Tantargy: Repiilési navigacié II.
Miiszaki és Agrartudomanyi Intézet 2021/2022. tanév 1. félév
Kozlekedéstudomanyi és Infotechnoldgiai Tanszék Targykoéd: BHR2006

Tanitési hetek szama: 14 Tantargy kredit értéke:4

Eldadas: heti 3 ora, félévi 42 o6ra

Eléad6: Bujdosé Laszlo

Gyakorlat:  heti 3 ora, félévi 42 6ra, Csoportszam: 1
Gyakorlatvezetd(k): Bujdosé Laszlo

A zérthelyi dolgozatok szama: 2 db

A megiratas idopontjai:6. és 13. tanulmanyi hét

Kotelezd és ajanlott szakirodalom:

Oxford: Radio Nanvigation

Nordian: Radio Navigation

LRI: Radi¢ és Elektronikus Léginavigacid

LRI: Automatizalt Nagytavolsagu Léginavigacio

LRI: Kozelkorzeti Navigéacio €s Repiilési Eljarasok

A félévelismerés feltételei (cimszavakban):

Foglalkozasokon a jelenlét, fegyelmezett viselkedés és aktiv munkavégzés a Tanulményi és Vizsga-
szabalyzat szerint, valamint hasznalhato kézi jegyzet irasa az 6rakon.

- 2 db. zarthelyi dolgozat (25+25pont) 50 pont

- Gyakorlati 6rakon kapott 6nallo/k6z6s munka vagy “kis ZH”-k max. 10db 50 pont

Nyiregyhéaza, 2021.08.30

Bujdoso Laszlo s.k. Dr. Sikolya Laszl6 s.k.
muszaki oktatd tanszékvezeto



Ta- Eléadas Tantargyi gyakorlat
nul . - , cax
ma 01"a- ido- 01"a- ido-
nyi targykor szam | pont targykor szam | pont
Hét
1. |Radidnavigacio kialakulasa, fejlédése. 3 Oxford vide6 prezentacid és 3
Radiohullamok terjedése, terjedési sa- ATPL teszt
jatossagok.
2. | Az ADF-NDB rendszer felépitése, mii- 3 Oxford vided prezentacio €s 3
kodése. Iranyitott és nemiranyitott an- ATPL teszt
tenna-karakterisztikak. Foldi és fedélze-
ti berendezések mikodési elve. Pontos-
sag, hibak.
3. | A VOR rendszer mitkodése. Foldi és 3 Oxford video prezentacid €s 3
fedélzeti berendezések mukodési elve. ATPL teszt
Hullamterjedési sajatossagok.
4. | A VOR rendszer miikddése. Foldi és 3 Oxford vided prezentacio és 3
fedélzeti berendezések mukodési elve. ATPL teszt
Hullamterjedési sajatossagok
DME miikddési elve. A VOR-DME
rendszer pontossaga, hibai.
5. | Az ILS leszallit6 rendszer feladata, mii- | 3 Oxford vide6 prezentacio és 3
kodési elve. Siklopalya, iranysavadok, ATPL teszt
markerek, fénytechnikai berendezések.
Pontossag, osztalybasorolas, hibak.
6. | Az ILS leszallito rendszer feladata, mii- | 3 [.Zarthely1 3
kodési elve. Siklopalya, iranysavadok,
markerek, fénytechnikai berendezések.
Pontossag, osztalyba sorolas, hibak.
Az MLS leszallité rendszer miikodési
elve, pontossaga, hibai.
7. |RADAR elv, fedettség, pontossag, fel- 3 Oxford vided prezentacid és 3
bontas. Elsédleges ATC radarok Ma- ATPL teszt
sodlagos radarok mukodési elve, di-
gitalis adatatvitel, Fedélzeti radarok
miikddése, iizemmodjai.
8. | GPS rendszer mitkodése, hasznalata, 3 Oxford vide6 prezentacid és 3
hasznalhatosaga, pontossaga, hibai ATPL teszt
9. | GPS rendszer mitkddése, hasznalata, 3 Oxford vide6 prezentacid és 3
hasznalhatosaga, pontossaga, hibai ATPL teszt
10. | GPS rendszer miikédése, hasznalata, 3 Oxford vided prezentacio és 3
hasznalhat6saga, pontossaga, hibai, ATPL teszt
tovabbi GNSS rendszerek
11. | Teriileti navigacié fogalma, eszkozei. 3 Oxford vided prezentacid és 3
Rho-theta koordinatarendszer. ATPL teszt
12. | PBN navigéci6 3 Oxford vided prezentacio és 3
ATPL teszt
13. |II. Zarthelyi 3 Oxford vided prezentacio és 3
ATPL teszt
14. [ Az FMS-FMCS fedélzeti rendszer. INS 3 Pot és javito Zarthelyi 3

berendezés miikodése, tulajdonsagai.




