FOGLALKOZASI TERV

NYIREGYHAZI EGYETEM Tantargy: Repiilési navigacié II.
Miszaki és Agrartudomanyi Intézet 2016/2017. tanév 1. félév
Kozlekedéstudomanyi és Infotechnoldgiai Tanszék

Tanitési hetek szama: 14

Eldadas: heti 3 ora, félévi 42 o6ra
Eléad6: Baku Laszlé

Gyakorlat:  heti 3 ora, félévi 42 6ra, Csoportszam: 1
Gyakorlatvezetd(k): Baku Laszlé

A zarthelyi dolgozatok szama: -

A megiratas idopontjai:-
Alkalmazéstechnikai feladatok szdma: -
Legutols6 beadasi hatarideje:

Gyakorlati jegy lezarasa: december.... h6 .17... nap

A félévelismerés feltételei (cimszavakban):

Orai aktivitas, témakoronként legalabb 51 %-os szamitogépes teszteredmény (hatdsagi vizsgahoz

min. 75 %).

Nyiregyhaza, 2016-08-25.

Készitette: EllenOrizte:

Dr. Szilagyi Dénes Dr. Sikolya Laszlo
tantargyfelelds tanszékvezetd



et Eléadas ora- | idé- Tantargyi gyakorlat ora- | idé-

thrgykor szam | pont targykor szam | pont

36. |Radionavigacio kialakulasa, fejlédése. 3 Interferencia-jelenségek, hattérzaj, 3
Radiohullamok terjedése, terjedési sa- az ionoszféra hatdsai, modulacios
jatossagok. modok. Szamitdogépes teszt.

37. | Az ADF-NDB rendszer felépitése, mi- 3 Rarepiilés, elrepiilés aktiv és pasz- 3
kodése. Iranyitott és nemiranyitott an- sziv modon, radialelkapas barmi-
tenna-karakterisztikak. Foldi és fedélze- lyen poziciobol. Alkalmazasa ut-
ti berendezések mikodési elve. Pontos- vonalrepiilésnél és megkdzelités-
sdg, hibak. nél. Széleltérités meghatarozasa.

Szamitogépes teszt.

38. [ A VOR rendszer miikkodése. Foldi és 3 Radialszelektor hasznalata, a TO- 3
fedélzeti berendezések miikodési elve. FROM indikator jelzései, szélelté-
Hullamterjedési sajatossagok. rités felismerése, szélratartas.

Szamitogépes teszt.

39. | DME miikodési elve. A VOR-DME 3 A DME hasznalata, jelzései. Alkal- 3
rendszer pontossaga, hibai. A TACAN mazas utvonalrepiilés és megkozeli-
rendszer. tés esetén. Szamitdgépes teszt.

40. | Az ILS leszallit6 rendszer feladata, mii- 3 Localiser ¢és Glide-slope elkapas, 3
kodési elve. Siklopalya, iranysavadok, chek-pointok, megszakitott meg-
markerek, fénytechnikai berendezések. kozelitések, back-course hasznala-
Pontossag, osztalybasorolas, hibak. ta. Szamitdgépes teszt.

41. | Az MLS leszallit6 rendszer miikodési 3 Megkozelitések végrehajtasa és 3
elve, pontossaga, hibai. végrehajthatosaga. Gorbevonala

megkozelités. Szamitogépes teszt.

42. | Nagytavolsagu navigacios rendszerek. 3 Fedéstertilet, pontossag. Rendszer- 3
A Hiperbola helyzetvonalak kialakula- allapot adatbazisa, elérhetdsége.
sa. Az OMEGA navigacios rendszer. Szamitogépes teszt.

Hullamterjedési sajatossagok.
A LORAN-C rendszer.

43. |RADAR elv, fedettség, pontossag, fel- 3 Impulzustechnikai alapok. Szami- 3
bontas. togépes teszt.

44. | Elsdédleges ATC radarok. 3 Radarazonositas, vektoralas, iranyi- 3

toi eljarasok. Szamitdgépes teszt.

45. | Masodlagos radarok miikddési elve, di- 3 Transzponder iizemeltetési szaba- 3
gitalis adatatvitel. lyok, kddok, médok. Szamitdgépes

teszt.

46. |Fedélzeti radarok mitkodése, izemmod- 3 Zivatarkertiilés, csapadékintenzitas 3
jai. meghatarozas. Szamitogépes teszt.

47. | GPS rendszer miikodése, hasznalata, 3 GNS 430-as GPS tanulmanyozasa. 3
hasznalhat6saga, pontossaga, hibai. Szamitogépes teszt.

48. | Teriileti navigacio fogalma, eszkozei. 3 VOR-DME bazisa RNAV beren- 3
Rho-theta koordinatarendszer. dezés hasznalata. Adatbevitel, FP

Osszeallitas, paralel repiilés.
49. | Az FMS-FMCS fedélzeti rendszer. INS 3 FMS felépitése, adatbazisok, be- 3

berendezés miikodése, tulajdonsagai.

meneti adatok. Szamitdgépes teszt




