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Szamonkérés formaja:. gyakorlati jegy

Zarthelyi dolgozatok szama: 2 megirdsinak idépontja: 42. és 48. hét

Alkalmazastechnikai feladatok szima: 1 beadisi hatarideje: legkésobb 48. hét

Kitelezo és ajanlott szakirodalmak:
— Széallitméanyozasi kézikonyv. K6zlekedési Kiadd, 2003. ,
— Havas Péter-Rozgonyi Laszloné: Kozlekedési technologia. Mérési gyakorlatok.

A szorgalmi idészak kovetelményei:

Foglalkozéasokon a jelenlét, fegyelmezett viselkedés és aktiv munkavégzés. Gyakorlatokrél maxi-
mum 1 igazolatlan hidnyzas fogadhaté el. Két zarthelyi dolgozat megirssa és egy alkalmazastech-
nikai feladat beadésa (személyesen).

A gyakorlati jegy pétlasanak feltételei:
- egy alkalommal lehetséges a vizsgaiddszak elsé két hetében.

- a Neptun rendszerben val6 felvétele

A hallgatok munkajanak értékelése az alabbi pontrendszer alapjan tSrténik:

Alkalmazastechnikai feladattal szerezhetd 20p
Zarthelyi dolgozat 1. szerezhetd 40 p
Zarthelyi dolgozat 2. szerezhet6 40p
A maximalisan elérhet pontszam 100 p
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LEVELEZO TAGOZAT

alkalom Eléadas ' Ora- Gyakorlat Ora-
Szam ' Szam
targykor targykor

1. A technologia és a kozlekedéstechnolgia
fogalma, kapcsolata mas tudomanyteriile-
tekkel. A kozlekedési dgazatok, a szalli-
tasok kiilénb6z4 tipusainak ismertetése.
A hazai kozlekedési rendszer bemutatasa.
A kozuti kozlekedés folyamatrendszere.
A kozuti kozlekedés folyamatrendszere.
A koziti k6zlekedés immobil és mobil
Osszetevoi.

2. A kdzuti személy- és druszallitasi techno-
l16giak ismertetése. A vasuti kozlekedés
sajatossagai. A vasuti aruszallitas szerve-
zése. A vasuti személyszallitds sajatossa-
gai. A vastti forgalom tervezése és ope-
rativ iranyitasa.

3. A folyami hajozas technolGgigja. A tenge-
- |1 hajozas technolégidja. A l1égikozlekedés
technologiaja 1. A 1égik6zlekedés techno-
16giaja II. Kombinalt aruszallitasi techno-
l6giak és eszkozeik. Specialis kozlekedési

technol6gidk. ZH MEGIRASA




